Zalacznik  SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

452-0 Roboty budowlane w zakresie wznoszenia obiektéw budowlanych

1. WSTEP
1.1. PRZEDMIOT SST

Przedmiotem niniejszej szczegétowej specyfikacji technicznej (SST) sa
wymagania dotyczace wykonania i odbioru rob6t budowlanych w zakresie
wykonania w cze$ci istniejacych schodow zewngtrznych dzwigu
platformowego.

1.2. ZAKRES STOSOWANIA SST

Szczegoétowa specyfikacja techniczna stanowi zatacznik do specyfikacji
technicznej wykonania i odbioru robét — czg$¢ ogdlna jako dokument przy zlecaniu
1 realizacji rob6t wymienionych w p.1.1.

1.3. ZAKRES ROBOT OBJETYCH SST
SST dotyczy rob6t majacych na celu zamontowanie w czegsci istniejacych schodéw
zewngtrznych dzwigu platformowego

1.4. OKRESLENIA PODSTAWOWE
Okreslenia podstawowe przyj¢to zgodnie z definicjami zawartymi w Polskich
Normach.

1.5. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robdt, bezpieczenstwo
wszelkich czynnos$ci na budowie oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa,
SST i poleceniami inspektora nadzoru inwestorskiego.

2. MATERIALY

WYMAGANIA OGOLNE

Beton: Beton towarowy B15, B20
Stal : Stal A-0, A-1
Cegla ceramiczna pelna k1.100

Zaprawa budowlana cementowo-wapienna marki SMPa - towarowa

Papa asfaltowa izolacyjna

Emulsja izolacyjna typu ABIZOL

3. SPRZET

Bez wymagan.



4. TRANSPORT
Bez wymagan.
5. WYKONANIE ROBOT

Nalezy rozebrac jeden bieg istniejacych schodéw znajdujacy sig z prawej strony wejscia i
wykona¢ przedluzenie podestu opierajac go na nowej $cianie. Pod dzwig platformowy
nalezy wykona¢ ptyte zelbetowa.

5.1. WYKONANIE FUNDAMENTOW
® Roboty ziemne — wykopy waskoprzestrzenne nie obudowane wykonac rg¢cznie
7z przerzutem urobku na zewnatrz $ciany wykopu
® Wpykonanie tawy fundamentowej z betonu B20 zbrojonego stala A-0 1 A-1
e Wykonanie izolacji p/w z papy bitumicznej 2x na lepiku na goraco

5.2. WYKONANIE SCIAN
e $ciany zewngtrzne z cegly ceramicznej petnej kl. 100 na zaprawie c/w marki
SMPa

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogdlne wymagania dotyczace kontroli wykonania robdt podano w czesci ogdlne;j
specyfikacji wykonania i odbioru robét.

Sprawdzenie i kontrola w czasie wykonywania robét i po ich zakonczeniu powinna
obejmowac¢ sprawdzenie zgodno$ci wykonanych robdt z dokumentacja, w tym:

- kontrolg zbrojenia fundamentéw i ptyt;

- kontrole murowania $cian,

- kontrole stosowanych materiatéw;

7. ODBIOR ROBOT

Ogdlne wymagania dotyczace odbioru rob6t podano w czgsci ogdlnej specyfikacji
wykonania i odbioru roboét.

8. PRZEPISY ZWIAZANE

e  PN-68/B-10020 Roboty murowe z cegly. Wymagania i badania przy odbiorze.
e PN-63/B - 06251 — Roboty betonowe i zelbetowe. Wymagania techniczne.



453-1 Roboty montazowe dzwigu platformowego

1. WSTEP
1.1. PRZEDMIOT SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sa
wymagania dotyczace wykonania i odbioru rob6t montazowych dzwigu
platformowego

1.2. ZAKRES STOSOWANIA SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna stanowi zalacznik do specyfikacji
technicznej wykonania i odbioru robédt — czgs$¢ ogdlna jako dokument przy zlecaniu
i realizacji rob6t wymienionych w p.1.1.

1.3. ZAKRES ROBOT OBJETYCH SST

SST dotyczy rob6t montazowych dzwigu platformowego

1.4. OKRESLENIA PODSTAWOWE

Okreslenia podstawowe przyj¢to zgodnie z definicjami zawartymi w Polskich
Normach.

1.5. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robdt, bezpieczenstwo
wszelkich czynnos$ci na budowie oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa,
SST i poleceniami inspektora nadzoru inwestorskiego.

2. MATERIALY

2.1. WYMAGANIA OGOLNE

Dzwig platformowy, ktéry nie wymaga murowanego szybu oraz posiada fatwos¢
zaadaptowania tego urzadzenia do istniejacego budynku. Wymagana jest jedynie
dostepna powierzchnia 1,40 x 1,60 m.

Udzwig: 400 kg lub 4 osoby

Predkos¢: 9 m/ min.

Naped : elektryczny

Platforma winna by¢ dostarczona z wlasna konstrukcja szybu.

Drzwi o wym. 900 x 2000 mm umieszczone przejazdowo na $cianach
przeciwlegtych. Drzwi aluminiowe przeszklone z poprzeczka w 1/3 wysokosci.

3. SPRZET

Bez wymagan.



. TRANSPORT

Bez wymagan.

. WYKONANIE ROBOT

Zgodnie z instrukcja i zaleceniami producenta dzwigu platformowego

. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogdlne wymagania dotyczace kontroli wykonania rob6t podano w czg$ci ogdlne;j
specyfikacji wykonania i odbioru robét.

Sprawdzenie i kontrola w czasie wykonywania robét i po ich zakonczeniu powinna
obejmowac sprawdzenie zgodno$ci wykonanych robét z instrukcja i zaleceniami
producenta.

. ODBIOR ROBOT

Ogdlne wymagania dotyczace odbioru rob6t podano w czgsci ogdlnej specyfikacji
wykonania i odbioru roboét.

. PRZEPISY ZWIAZANE
e AFS 1994:48,

e dyrektywa maszynowaEU 98/37/EC, 889/392/EEC z zalacznikami.



